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Zasada prac przygotowanych:

Stosujac zasade prac przygotowanych wyznacz reakcje w podporze C belki obcigzonej jak na rysunku:

ol
QO

TRC Qsina
l Qcosa

6602

Przemieszczenia przygotowane sg proporcjonalne do predkosci, wigc nadaje czlonom mechanizmu
predkosci @ i 2.

Roéwnanie pracy przygotowanej (mocy chwilowej)

oL=0
4Po-Mw—-4R w, +6Qsinaw, =0

Gdzie:
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4Po-Mw-2R.w+3Qsinaw =0
4P -M +3Qsina = 2R,

R, :2P—1M +§Qsina
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Zasada prac przygotowanych:

Stosujac zasade prac przygotowanych wyznacz reakcje w podporach belki obcigzonej jak na rysunku:
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Podpora D:
g=Pl/a
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oL=0
—Ry0pa +3Pop2a+ Popa + M odp, =0
op,a = op2a op, = 20¢
—R,0pa + 3Pdp2a + Popa +2M op =0
-Ry +6P+P+EM =0
a
R, :7P+—22a ~9p
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Podpora C:
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oL=0
—R.opa + Popl.5a+ 2Pogp2a —3Pogp2a — Popa — M dp, =0
op,a =op2a o, =20¢
—R.opa + Popl.5a+ 2Pogp2a — 3Pop2a — Popa — 2M o¢p =0
-R. +P15+2P2-3P2- P—§Pa=0
R. =-3.5P
Podpora B:

oL=0

—R,5p2a + 2P5pa + Pop3a — PSpl.5a — 2PSp3a + 3P5p3a + PSpl.5a — M 5p + M 8p, =0
op,a = op3a o, =30¢

(-Rg2a+2Pa+ P3a— P1.5a—2P3a+3P3a+ Pl.5a— M +3M )5p =0

~R,2a+2Pa+ P3a— Pl.5a—2P3a+3P3a + P1.5a+ 2Pa =0
R, =5P

Podpora A:
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oL=0

R,5p2a — 2PSpa + Popa — P5p0.5a — 2PSpa + 3PSpa + Pop0.5a — M 5p + M 5p, =0
op,a = opa op, = o0

(R,2a—2Pa+ Pa—P0.5a - 2Pa +3Pa+ P0.5a)dp =0

R,2a—-2Pa+ Pa—-P0.5a-2Pa+3Pa+ P0.5a =0
R,=0




Za pomocg zasady prac przygotowanych wyznacz reakcje podpdr ramy przedstawionej na rysunku:
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Sktadowa reakcji podpory A na kierunku poziomym:
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“R, 5X +PSX —PSX =0
R, =0

Sktadowa reakcji podpory A na kierunku pionowym:

Pa
P 5 ‘-\ Jdpa
;wif—-—-—-—~:-——\——"‘iET-
e Vo
\ | :
L Wl
v Vol P
a \\ I Spal2 \\<_| -+
l |
\\ : ()';OA-E-\
JA Bl:
H)k ................... ot A ..........
¥ opa _—
Ray
oL=0
—R,,0pa — Pépa + Psp0.5a + Pasp =0
P
RAy = E

-
S
<C
;
o
S
=
©
o
c
©
prar
1%}
©
o
(<]
(7))
N
£
—
©

Z




Na rysunku jest przedstawiony model konstrukcji wraz z dziatajacymi na niego obcigzeniami.
Potozenie uktadu przedstawione na rysunku jest potozeniem rownowagi. Dla danych:

P =7kN,P =4kN,q=2 k%, M =10kNm, wyznacz reakcje podpor. (Ciezar konstrukeji

poming¢. Wymiary podane sg w metrach).

Sita zredukowana obcigzenia ciggtego

sing=—2__-072
10% + 22
cosazizo,%

V10% + 22
Q= q-\/102 +2% =20,4kN

Q, =Q-sina=4kN

Q, =Q-cosa=20kN

N 10

Zadania z zasady prac przygotowanych (W=0) mozemy rozwigzywaé jako zadania z mocy
chwilowych (P=0), poniewaz przy wigzach geometrycznych przemieszczenia przygotowane sg
proporcjonalne do predkosci.

Sktadowa pozioma sity reakcji podpory B.
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Sktadowa pionowa sity reakcji podpory B.

A-chwilowy Srodek
obrotu BC

Sktadowa pozioma sity reakcji podpory A.

8w = 8w, -> w0,=0

oW =0

R sin30-40+Mw-Qsina-7w+Qcosa -5w +
—P3w - Ry, 100 = 0/ : 10w

Ry, =0,2F +0,IM -1,4+10-0,3P

R, =9,8kN

oW =0

-Bsin30-40+Mw+ R, 80 =0/:8w
P M

R,, =-L—— =0,5kN
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Sktadowa pionowa sity reakcji podpory A.

B - chwilowy
srodek obrotu AC

w,. -BC=w-BC

Ope =@

oW =0
—-P-3w—-Qsina-7To—-Qcosa -5w +
-Psina-40+Mw+R,, -100=0
-12-4.7-20-5-3,5-4+10+R,,-10=0
-144+R,, -10=0

R, =14,4kN




