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Zad. 1 Oblicz prędkość i przyspieszenie punktu materialnego M dla dowolnej chwili 
czasowej. 
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*jaką prędkość i przyspieszenie ma punkt 
materialny M w momencie gdy znajduje się w 
punkcie D. 

 

Zad. 2 Oblicz prędkość i przyspieszenie punktu materialnego M w chwili gdy znajdzie 
się w punktach A,B,C oraz D. 
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Zad. 3 Oblicz prędkość i przyspieszenie punktu A,B,C oraz D krążka. 
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