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1. Na chropowatej rowni jest potozony blok o masie m. Oblicz dla jakiego kata klocek zacznie
zsuwac si¢ po réwni pochytej?
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2. Wyznacz minimalng warto$¢ sity P aby poruszy¢ potkule
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3. Wyznacz minimalng warto$¢ sity P, aby unie$¢ potkule.
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4. Wyznacz minimalng sit¢ P do wysunigcia ci¢zaru Q.
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5. Wyznacz minimalng sit¢ P przylozong do konca dzwigni, aby zahamowac ci¢zar G
zawieszony na bgbnie o promieniu R.
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6. Wyznacz minimalng site P, ktéra poruszy klin o ci¢zarze Q.
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Dane:
1#,G,R,a,b,e

Dane:
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