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Zadanie 1

1. Ciato o ciezarze G=2N lezy na gltadkiej rowni pochyte;j. Jakie poziome przys$pieszenie musi
mie¢ réwnia, aby cialo nie poruszato sie wzgledem réwni i jaki nacisk bedzie to ciato
wywierato na réwnie jezeli tga =0, 75
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Zadanie 2

Na krawedzi ptyty ABCD przyspawano rurke. Wewnatrz rurki znajduje si¢ walec o masie m, ktory
moze poruszac si¢ wzdtuz osi rurki. Cala ptyta wraz z rurka porusza si¢ z pewna stata predkoscia
. Wyznacz rownanie ruchu walca wewnatrz rurki, zaktadajac, ze w chwili poczatkowej walec
znajdowat si¢ punkcie B i nie nadano mu zadnej predkosci poczatkowej. Przyja¢ wspotczynnik
tarcia walca o rurke jako w. Przy jakiej predkosci katowej o walec pozostanie w spoczynku?
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Zadanie 3

Wewnatrz prostoliniowej gtadkiej rurki obracajacej sie¢ w ptaszczyznie poziomej wokot pionowej
osi, przechodzacej przez jej koniec, znajduje si¢ kulka o masie m=0,2kg. Do kulki przymocowano
sprezyng, ktdrej drugi koniec przymocowano do poczatku rurki. Stata sprgzystosci sprezyny
wynosi k=4000N/m, a jej dlugos¢ w stanie nienaprezonym [=0,5m.

Wyznaczy¢ jak powinna si¢ zmienia¢ predkos¢ katowa rurki @, aby kulka poruszata si¢
wzgledem niej ze stalg predkoscig vm=1cm/s. W chwili poczatkowej sprezyna byta rozciggnigta
0 b=5cm. Znalez¢ réwniez boczny nacisk kulki na Scianke rurki.
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Zadanie 4

Na zakrzywiony pret widoczny na rysunku, natozono maty pierscien o masie m. Pret wiruje ze
stalg predkoscia @ . Wyznacz rézniczkowe rownanie ruchu pier§cienia. Przy jakiej predkosci
pierscien zacznie poruszac si¢ wzdtuz osi preta. Zatozy¢, ze wspodtezynnik tarcia pierscienia o
pret wynosi .
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Zadanie 5
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Regulator Watta

Jest to urzadzenie stuzace do
regulowania predkosci katowej wirnika.
Bylo wykorzystywane powszechnie w
maszynach paraowych. Oblicz na jaka
wysokos$¢ X uniesie si¢ cigzar P, przy
predkosci wirnika . Dane:
m,P,w,k,a,b
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