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Zasada d’Alemberta méwi, ze suma prac wirtualnych (przygotowanych) sit reakcji wiezéw
dziatajacych w uktadzie jest réwna zero. W koncu przemieszczenia wirtualne nastepuja
przy “zamrozonych” wiezach, wiec sity reakcji nie mogag wykona¢ pracy nad uktadem
fizycznym. Konsekwencjg tego jest rownanie d’Alemberta.
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Zadanie 1:

Rolka o masie m, i promieniu R; toczy si¢ po ptaskim podtozu bez oporéw toczenia. Na
rolke nawinicta jest nierozciagliwa lina, ktora zwijana jest za pomoca bebna o masie meo
i promieniu Ry. Beben z kolei jest napedzany przy pomocy przektadni pasowej i silnika
z kolem pasowym o masie mg i promieniu R3. Przyjmij, ze koto pasowe zamontowane do

bebna jest bezmasowe o promieniu ry. Wyznacz przyspieszenie srodka masy rolki ;.
Dane: miy,mso, Mg, Rly R27 T2, R37 M(t)

Szukane: i,

Zadanie 2:

Krazek o masie m i promieniu r stacza sie po ruchomej réwni pochytej nachylonej pod
katem «. Wyznacz przyspieszenie krazka jesli réwnia porusza si¢ z przyspieszeniem a.
Dane: m,r, a,«

Szukane: a;
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Zadanie 3:

Kulka o masie m zaczepiona jest do jednego konca sprezyny o sztywnosci k i moze po-

ruszaé sie wzdtuz wydrazonego kanatu jak na rysunku ponizej. Drugi koniec sprezyny

zamocowany jest do przegrody, ktéra jest nieruchoma wzgledem wirujacej tarczy ze stalg

predkoscia katowa w. Dlugosé swobodna (nieodksztalconej) sprezyny wynosi . Wyznacz

rozniczkowe réwnanie ruchu wzglednego kulki wewnatrz kanatu oznaczonej wspotrzedng .
Dane: w,r, [, k

Szukane:

w=const rozniczkowe réwnanie ruchu wzglednego

Zadanie 4:

Krazek o masie m; i promieniu r; zaczepiony jest do sprezyny o sztywnosci k i moze
toczy¢ sie bez poslizgu po suwnicy o masie msy popychanej sity Fi poruszajacej sie na
szesciu rolkach, kazda o masie m i promieniu r. Wyznacz rézniczkowe réwnania ruchu
tego uktadu poshugujac sie rownaniami d’Alemberta.

Dane: my, mo, m,ry, 7, k, b, F
Szukane:

rozniczkowe réwnania ruchu
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