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Zasada superpozycji

Vg =Va+ Vi (1)
dp =ds+an (2)

J

(1 Zadanie

Odcinek AB o diugoéci L=0.5m porusza si¢ ruchem plaskim. Znany jest kierunek i wartosé
predkosci i przyspieszenia punktu A, va = 107, aa = 400m/s? oraz kat a = 30°. Znany jest
rowniez kierunek ruchu punktu B oraz kat 0 = 60°. Wyznaczy¢ przyspieszenie punktu B oraz
przyspieszenie punktu C lezgcego w polowie dlugosci odcinka AB.

Dane:

va, a4, 0,3, L

A Szukane: ap,ac
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(2 Zadanie \

Krazek toczy sie bez poslizgu i jego érodek przemieszcza si¢ ze stata predkoscia vg. Wyznacz
przyspieszenie suwaka B oraz przyspieszenie katowe korbowodu AB.

Dane: v, a,l, 7

Szukane: ap,c4B

A |

vo=const
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(3 Zadanie \

Krazek o promieniu r toczy sie bez poslizgu, a jego srodek porusza sie z predkoscig v 1 przyspie-
szeniem a. Wyznacz przyspieszenie punktu B oraz przyspieszenie katowe preta AB w potozeniu
jak na rysunku.

Dane: v, a,r

Szukane: €4, ap

N J
(4 Zadanie \

Pret AB o dtugosci [ slizga sie jednym koncem B po pionowej Scianie, za$ koncem A po poziomej
plaszczyznie. Znana jest predko$¢ punktu A oraz jego przyspieszenie. Wyznacz przyspiesznie
punktu B i C oraz przyspieszenie katowe preta AB. Punkt C znajduje si¢ w srodku preta AB.
Dane: vy, a4, q,l

B[

Szukane: ap,ac, e

N\ J
(5 Zadanie \

Korba AC o dtugoéci 3l porusza sie ze stata predkoécia wac = const. Wyznacz przyspieszenia
punktéow B,C,D oraz E przedstawionego mechanizmu, a takze przyspieszenia katowe wszystkich
cztonéw mechanizmu. Parametry geometryczne pokazano na rysunku.

Dane: wac,l

Szukane:
a’B? ac’ aD7 aE’

€AC,ECD;€DE

N\ J
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